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PO6GOT COPTMPOBKU 1 YCTAaHOBKM CTEK/TONAKETOB

Logistyka szyb zespolonych

GLRH-ISO

Po6ot ANA YCTAHOBKUN CTEK/IOMAKEeTOB Ha BKIIeI?IKy,

COPTUPOBKY N YCTAHOBKY B OKOHHbI€ paMbl, 3arpyska

CTEK/I0MaKeTOB Ha KOHTEeHEep 1u Ux BbirpysKa c
KOHTelHepa

+ Po6OT OCHALLEH [IBYMA CEPBO OCAMU AnA paboTbl CO
cTeKknonakeTamm

-+ npegHa3HauyeH Ans paboTbl CO CTeKIoNakeTamMu C anio-
MUHVEBbBIMY, MIACTUKOBBIMU 1 CTalbHbIMU ANCTaHLM-
OHHbIMM pamMKamu

- aBTOMaTUYeCcKoe nepeaBukeHne poboTa K cTeHay
OCTEK/EHUA UJIN KOHTEHepam Mo NporpaMmMmmupyembim
HanpasnALWUM

© MOBOPOTHbIV CTON A1A ABYXCTOPOHHEN 3arpy3Km KOH-
TenHepa

- MaKCMMasbHbIl Bec cTeknonaketa 150 Kr

- 5-T oceBon poboT

- Pa3mep cteknonaketa: MrH. 500x350 Mmm
MakKc. 2200x1400 mm

- lNepepaua darina BbIrpy3Ku ¢ NpenbigyLiein MaLHbl

- Bpems TakTa paboTbl poboTa: 35 cek./ cTeKnonakeT

- TaKT CMeHbl KOHTeHepa: 35 ceK./KOHTelHep
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230/400V .
20 NI/min
GLH-ISO 50 Hz
6 bar
4 KW
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Stuzy do odbioru szyb z linii do produkgcji
szyb zespolonych i uktadania na stojakach
transportowych

- uchwyt z dwiema osiami do chwytania szyb za pomo-

ca przyssawek

- przystosowana do termoplastycznych przektadek
- automatyczne podawanie i odbior stojakdw za pomo-

cg podajnikéw rolkowych z sterowaniem frekwencyj-
nym

- stot obrotowy stuzacy do zatadunku szyb po dwéch

stronach stojaka

- maksymalny ciezar szyby 150 kg
- Piecio osiowy robot
- Wymiary szyb: min 500 x 350 mm

max 2200 x 1400 mm

- Dane elementu pobierana z poprzedzajacego urza-

dzenia

- czas odbioru przez robot: 35s/szyba
- czas wymiany stojaka: 35s/stojak

min. 220 x 220 mm
max. 1500 x 2400 mm
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Po6OT 1 NOBOPOTHBbII CTON
Robot i stét obrotowy
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TpaHCcNopTMpPOBKa KOHTENHepOoB
Transporter podawczy i odbiorczy stojakdw
na szyby
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