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Робот для установки стеклопакетов на вклейку, 
сортировку и установку в оконные рамы, загрузка 
стеклопакетов на контейнер или их выгрузка с 
контейнера

• робот оснащен двумя серво осями для работы со 
стеклопакетами

• предназначен для работы со стеклопакетами с алю-
миниевыми, пластиковыми и стальными дистанци-
онными рамками

•  автоматическое передвижение робота к стенду 
остекления или контейнерам по программируемым 
направляющим

•  поворотный стол для двухсторонней загрузки кон-
тейнера

• максимальный вес стеклопакета 150 кг 
• 5-ти осевой робот
• Размер стеклопакета: мин. 500х350 мм 

макс. 2200х1400 мм
• Передача файла выгрузки с предыдущей машины                    
• Время такта работы робота: 35 сек./ стеклопакет   
• Такт смены контейнера: 35 сек./контейнер          

Służy do odbioru szyb z linii do produkcji 
szyb zespolonych i układania na stojakach 
transportowych 

• uchwyt z dwiema osiami do chwytania szyb za pomo-
cą przyssawek 

• przystosowana do termoplastycznych przekładek 
• automatyczne podawanie i odbiór stojaków za pomo-

cą podajników rolkowych z sterowaniem frekwencyj-
nym 

• stół obrotowy służący do załadunku szyb po dwóch 
stronach stojaka 

• maksymalny ciężar szyby 150 kg
• Pięcio osiowy robot 
• Wymiary szyb: min 500 x 350 mm 

max 2200 x 1400 mm
• Dane elementu pobierana z poprzedzającego urzą-

dzenia 
• czas odbioru przez robot: 35s/szyba 
• czas wymiany stojaka: 35s/stojak

GLH-ISO
230/400 V

50 Hz
4 KW

20 Nl/min
6 bar

min. 220 x 220 mm
max. 1500 x 2400 mm

1600

GLH-ISO

Робот сортировки и установки стеклопакетов  
Logistyka szyb zespolonych 

Транспортировка контейнеров
Transporter podawczy i odbiorczy stojaków 
na szyby 

Робот и поворотный стол
Robot i stół obrotowy 


